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Fr die Erzeugung der Steifigkeitsmatrix zerf t in mehrere Schritte:

• Aufteilung der Bereuchnung in Φ und ∇Φ Teil

• Erzeugung der Triangulierungsmatrix

• Iteration ber alle Dreiecke

• Update (Aufsummierung) der entsprechenden Eintr in Φ und ∇Φ Matrizen

• Zusammensetzen der Steifigkeitsmatrix aus den Φ und ∇Φ Matrizen

• Entfernen des Randes

Die nun zu erfolgende Berechnung des Ladevektors gestaltet sich durch diesen Auf-
bau einfach, denn
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schon berechnetes Φ

ist schon berechnet.
Nun wird eigentlich nur noch der Rand an das Ergebnis angeklebt.


