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Einsatz des reduzierten Problems:
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» Aktive und inaktive Mengen
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» Bestimme aktive und inaktive Mengen

flb = {7 Up_1 (1) + flyp_1(x) > up(x)}
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P Lose
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» Primal-duale Aktive-Mengen-Strategie ist aquivalent zu
halbglattem Newton-Verfahren
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Konvergenzeigenschaften

» Primal-duale Aktive-Mengen-Strategie ist aquivalent zu
halbglattem Newton-Verfahren

» Superlineare Konvergenz
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